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Tavoitteet

2019-05-27

• Mikä on RoadAI?

• Mitkä ovat konenäön mahdollisuudet ja rajoitteet 

tieolosuhteiden tulkinnassa?

• Miten konenäkö ja MD30-sensori tukevat toisiaan?

• Miten RoadAI-tyyppinen tieto voi integroitua 

talvihoidon tai liikenteenhallinnan prosesseihin?
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Mikä on RoadAI?

2019-05-27

RoadAI on ajoneuvoista kerättävän tiedon hallintapalvelu, joka 

mahdollistaa informaation automaattisen tuottamisen kuvatiedosta.
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Mikä on RoadAI?
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Ajoneuvoista tuotettu 

olosuhdetieto tukee 

tienhoidon ja 

liikenteenhallinnan 

tietotarpeita siellä missä 

tiesääasemia ei ole.

RoadAI on mobiilitiedon 

hallinnan alusta.

Bussit

Järjestelmä A

Posti

Järjestelmä C

Rekat

Järjestelmä B

RoadAI
Voitte:

- Kerätä ja analysoida dataa

- Anonymisoida tietoa

- Yhdistää tietoja eri lähteistä
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Miksi RoadAI talvihoitoon?
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1. Työnjohto tai muut tienkäyttäjät voivat tuottaa 

tieolosuhteiden laadunvalvonnan yleistietoa.

2. Kaupalliset fleetit (metsäyhtiöt, Posti, bussit) voidaan 

valjastaa tiedon tuottajiksi.

3. Kuvallisella informaatiolla voidaan korvata 

maastokäyntejä tiestötarkastuksissa.

4. Automaatio tukee huomion kiinnittämistä sinne missä 

sillä on merkitystä.

5. Kokonaisvaltainen tiestötieto mahdollistaa paremman 

operatiivisen toiminnan optimoinnin.

6. Tulevaisuuden liikkumiselle keli-informaatiolle on 

enemmän käyttöä kuin aiemmin.

7. Palvelu integroituu kuvatiedon hallinnan ja konenäön 

palveluksi kaikkien operatiivisten järjestelmien 

yhteyteen.
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Konenäön rooli tienhoidon tukena
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RoadAI tuottaa kokonaisvaltaisen tien olosuhdetiedon ja on 

parhaimmillaan kun järjestelmää käytetään yhdessä sensorin kanssa 

(1), tai olosuhdetieto voi olla luonteeltaan yleisempää (2).

1) MD30 tekee pistemittauksia oikeanpuoleisen renkaan kohdalta; konenäkö tulkitsee koko tietä tai 

vähintäänkin kuljettajan puoleista ajokaistaa.

2) Esimerkiksi nopeusrajoituksen laskeminen huonon ajokelin takia.
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Tieolosuhteiden tunnistus konenäöllä
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Tunnistettavat luokat
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Koulutus –ja testiaineisto
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• Koulutusaineisto noin 13000

• Testiaineisto noin 3300 kuvaa

• Uusi konenäkömalli julkaistaan 

noin kuukauden välein. Ennen 

julkaisua varmistetaan 

testiaineistolla, että uusi malli on 

tarkempi kuin edellinen.

• Julkaisujen välissä kerätään uutta 

koulutusaineistoa epävarmoista ja 

väärin menneistä tunnistuksista 

puoliautomaattisella prosessilla.
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Tuotetun tiedon visualisointi
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Konenäkötulkintojen validointi
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Virhetunnistusten korjaaminen
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Kuljettajan havaintojen merkitys hyödynnettäessä 
ulkopuolisia tiedon tuottajia
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• Kuljettaja voi tuottaa pistemäisiä 

havaintoja langattomalla painikkeella.

• Havainnot näkyvät karttakäyttöliittymän 

listanäkymässä ja kartalla sekä tulevat 

mukaan sähköpostitse lähetettäviin 

tiesääraportteihin.

• Usein kuljettajan havainto liittyy 

poikkeukselliseen tilanteeseen, joka 

halutaan myös opettaa konenäölle.
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Tiesääraportit

2019-05-27

• Päivä/viikko/kuukausiraportit konenäöllä 

ja/tai MD30-sensorilla tuotetusta 

olosuhdetiedosta.

• Hälytystyyppiset raportit, jotka lähetetään 

kun valittu toimenpidekynnys ylittyy.

• Raportit voidaan toimittaa sähköpostilla ja 

niitä voi seurata RoadAI Map -

käyttöliittymässä.
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Tiedon vienti ulos RoadAI-järjestelmästä
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Integraatio kolmannen osapuolen järjestelmiin
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