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FCD-Kelipilotti
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Mika on FCD-kelipilotti?

* Kyseessa on ns. liikkkuvan |
kelinseurantajarjestelman kokeilu

» Kokeilussa on mukana 150 ajoneuvoa, joihin on
litetty erityinen ajoneuvolaite

* Ajoneuvolaite rekisteroi ajoneuvon ABS:n ja ESC:n
laukeamisen ja lahettaa taman tiedon seka
ajoneuvon sijaintitiedon projektin palvelimelle

 Projektissa kehitetyn kayttoliittyman avulla
voidaan lahes reaaliaikaisesti seurata
karttapohjalla sitéa, missa ABS:n ja ESC:n
laukeamisia tapahtuu
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Kayttoliittyma

HAKUEHDOT
Havaintoaika

NYKYHETKI |
2013-05-28 19-3] L9

‘. 0-60 MIN e W N

012 H ‘ ” I~ P 2 . .

3 4 s ; ! 3 % qippcre

Kunnossapitoluokka . 7 - 14 ;
v s 2y 3-:.‘
5 -y ars

1B w {4 - T i EEerHEE T 4/ 1 =
V| TB - ﬂ . Y S e
@ I % = o . g ] Vantaa
v . ” 3 i ~ i 3
| EILUOKITUSTA ¢ z A sy
Ajoneuvotyyppi '5 , 4 ot K :
~| HENKILOAUTO aly " P, '
| PAKETTIAUTO : " » ;
v RASKAS AJONEUVO i ‘ . = d K 7 -
Muut e MMM 4

1 Ring iy ¢! Heid
| KOROSTA &/ ha N
TIEVERKKO 7 & _"" . amn,

Hae havainnot B Kehi
Havaintoja / Autoja {

|CNONQI\/\|KKQ innomikko.fi




Kayttoliittyma

W T el -

L ——
HAVAINNON
~ TIEDOT

INNOWVI@); ‘ innomikko. i

C O N S U LT 1 N G




Kayttoliittyman testikaytto

(Helmi-maaliskuu 2013)

Testikayttajina keli- ja liikkennepaivystajia ja
aluevastaavia

Vastaanotto varovaisen positiivinen, suurin
osa olisi kayttanyt palvelua mielellaan myos
koekayttojakson jalkeen

Tolvelssa enemman havaintoja yOaikaan.

Krititkki kohdistui siihen, etta havainnot
kertovat siita ollaanko jo talvihoidon suhteen
myohassa, havainnot eivat ennusta




Fleetin osan analyysi 13.3.2013

Aamupaiva liukasta, iltapaiva pitavaa
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Yksittaisen FCD-auton analyysi 13.1.2015 ja 2.2.2015

FCD-laitteen
FCD-laitteen rekisterdiman ESC-

rekisterdoima ESC- ESC- havainnon ESC-valohavainnon
RCM411 havainto valohavainto sisdltaneiden sisdltaneiden
kitkataso Satametrisia kpl satametrisella satametrisella | satametristen osuus | satametristen osuus
Alle 0.3 65 7 2 10.8 % 3.1%
0.3-0.4 782 18 7 2.3% 0.9%
0.4-0.5 240 3 1.3% 0.0%
0.5-0.6 456 6 1.3% 0.0%
0.6-0.7 2064 4 1 0.2% 0.0%
YIi0.7 641 3 0.5% 0.0%
Yhteensa 4248 41 10 1.0% 0.2%
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ESC-havainnot ja nopeus 30.12.2014
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Tilastolliset analyysit vaatimusmaarittelyjen pohjalla

Reference device
Not
Slippery | slippery
Measured Slippery 0, Vi
device Not slippery V, 0,
RCM411 RCM411
Liukas Pitava
ESC-havainto |Liukas 25 16 Liukas Pitava
FCD-laitteen ESC varoitus- |Liukas 9 1
kautta Pitava 822 3385 valosta Pitava 838 3400

RR =(01/(01+V1)) / (02/(02+V2)): FCD-laite 0,76, valohavainto 1,12

OR = (01/V1) / (V2/02). FCD-laite 6,43, valohavainto 36,52

Yhdenm. liuk.hav. osuus =01 / (O1 + V1 + V2). FCD-laite 2,9 %, valohavainto 1,1 %

Yhdenm. liuk. ja pit.hav. osuus = (01+02)/(01+V1+V2+02): FCD-laite 80,3 %, valohav. 80,2 %
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Johtopaatokset

e ESC:n ja ABS:n hyodyntaminen on teknisesti
varsin helppoa, eika se edellyta kuljettajalta tal
kuljetusyritykselta mitaan toimenpiteita

e ESC ja ABS indikoivat liukkautta, mutta elvat
aktivoidu liukkailla tasaisen nopeuden
linjaosuuksilla, joten tietoa saadaan vain
risteysalueiden liukkaudesta

e Testattu menetelma el toimi sellaisenaan
riittavan kattavana liukkauden-
tunnistusmenetelmana




Johtopaatokset

« On varsin todennakaista, etta seuraavan kymmenen
vuoden aikana sellaiset liukkaudentunnistus-
jarjestelmat, jotka pohjautuvat kokonaan tai osittain
ajoneuvojen omiin tietolahteisiin, tulevat yleistymaan

 Vaikka projektissa el kyetty luomaan tyydyttavasti
toimivaa jarjestelmaa, projektissa pystyttiin laaja-
alaisesti testaamaan ja hahmottamaan nykyaikaisen
liikkuvan kelinseurantajarjestelman toimivuutta ja
vaikuttavuutta tiedon tuottamisen, keraamisen ja
jakamisen kautta aina loppukayttoon ja
vaatimusmaarittelyihin asti.
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